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2 visualizaciones de carga
dinamicas en tiempo real
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Esguemna de capacidades de carga con
DELANTERA SOBRE NEUMATICOS

ATT-03-035
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Esquema de capacidades de carga con
PLUMIN TELESCOPICO 2500 kg -
CERRADO

ATT-04-027
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Esguema de capacidades de carga can
GANCHO 5000 kg

ATT-05-014
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Esquema de capacidades de carga
PLUMIN TELESCOPICO 2500 kg -
ABIERTO
ATT-04-021
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Esguerna de capacidades de carga con
BRAZO DE CUELLO DE CISNE 3000 kg

ATT-04-023

10 9
=
5 3
=
5 2
£ 3
2 3
=
.:|_:'
H'l-_'-
B & 4 3 2 1 @1 -23 4m
I|IIII|IIII|III||'I'||'IIII--:I.--- ﬁ;
28 15 10 5 @ 5 -0
Esguerna de capacidades de carga con
CESTA FIJA 250 kg
ATF-01-001
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Esguema de capacidades de carga corn
MANIPULADOR DE NEUMATICOS
2500 kg

ATT-06-003
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Esguema de capacidades de carga con

CESTA EXTENSIBLE GIRATORIA 250 kg

ATT-01-003
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Esguema de capacidades de carga con
CESTA 450 kg PARA MINAS
ATT-01-027
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Manipulador telescdpico giratorio THSEF
Descripcién  Capacidad maxima de slevacion _S000kg
de la maquina Alturs maxima de slevadidn 7,60m
Alcance maximo . 4,3Ifl m
Estahilizadores Tipo -
Modeio Doutz TCD 3.6 Dautz TCD 3.6
L4 EDG Staga IIIA L4 Stage V
Potencia nominal 74,4 kW (1012 OV} 2200 rpm
Par maxima 410 Mm a 1850 rpm
Motor Ciiindrada 361
Namero de dilindros 4enlines

Configuracidn del motor

DHésel de inyeccion direcs urboalimentado

Sistemna de refrigeracion Agua — interconier
Tipo Hidroststica
Transmision Presidn maxima 530 har

Ejes y frenos

Caia de cambios

Caja de transferencia de 2 marchas adelante y atras

Tipo - Ejes con reductores epicicioidales
Eie dsiantero De direccion
Eie trasero O=cilacion libre

Mimero de ruedss motrices/directrices

4 ruedas motrices/directrices

Tipos de direccian

FrontalfGiro reducido/De cangrejo

Freno de servicio
Freno de estacionamiento

Muliidisco en bafio de aceite en eje delaniero y trasero
Hidraulioo negativo en eje deisntero

Medidas de _neuma:ims 445/65 R22.5
Velocidad maxima de desplazamiento 35 kmi/n
; Masa miaxima de traccion en el gancho 2100 kg
Prestaciones _
Pendiente superahle Ia%E:
Radic de giro {en las horquilias) SEmm
Total en vado* BOOD kg
Pesos Delantero en vado {orazo retraido v bajado* 4200 kg
Trasero en vado (brazo retraido y bajadol* 4800 kg
Combustinie 1501
Capacidad = AdBiue 12k,
de depdsitos Aceite hidrauiico 831
y sistemas Aceite del motor 31
Liquido refrigerante 201
Tipo desistemas Detecodn de carga

Bormba de servicios

Desplazamientc variable

Sistema Maximo caudal hidraulico &l fmin
hidraulico Maximo caudal hidraulico en cabera de brazo 75 |fmin
para Presidn max. de trabajo 235 bar
movimientos isriny i
Distribuidor para movimientos de brazo y Valviila & sproparcionsl SIL 2
torrets
Control de movimientos Lin joystick con consentintiento de maniobra integrado
2006/42/CF: Direciva de Maguinas UE
o 2016/1628: Reglamento UE sobre las emisiones de |los motores Stage Vv
Cumplimiento s ; = ) : ;
. EM 1459-X: refativa a las normas sobre requisitos de-seguridad de carretilas de alcance variable
normativo

BN 2B0VEN 280-1/EN 280-2: normias sobre {55 platsformias elevadoras mdviles de personal (siesiEn disponibles)
ROPSFROPS de nivel 2 sobre |3 norma para las estructuras de proteccién

Lips goges de e=te folfeto som IDrmOTos y 5100 SLRIDs O COMSs SN Orawd ovis
lorimagenes =& 5{E'Er1‘|:'n r..nrmnﬂ's con finer uu;.!n:lnl.rus: podnian no rEEEseEntor erpr:r:.h.l:‘:! Exprinments:
* £l peso indicoda se refiers ol vehinus en voois oo squipamisnts sstdndar ¥ pusde vanar en funcon de io configurocian elesiog,



La configuracion estandar de la maquina incluye:

CABINA

Asiento Comfort con reposscsbezas 3|ustable
Columns de direccdn sjustabls

loypad analdgico

Farzzol sjustsble

Calefacoion

Alre scondicionado

Autarradio AWM con USEB v conectividsd Blustooth
Luce= LED ambientsies

Entrada=USB tipo Ay opo C(E V)

Farzallz z3col de 7 puigadas

MCTS = Software de 3 bords Magnl Coembd Touwch System:
Sistems sutcmatico de reconocimienta de 3ccesgrios RRID
LM~ Indicadar del momento 9. carga

LI Y- Diggramas 0 Ccargs en empo resl

Disgnostics integrade 3 bordo v s distandis

CARACTERISTICAS TECNICAS

(-Frre=tandar
Sistema CAN-BUS svanzado de tras liness

=
=

lineadion sutomatics de 1as ruedss delanteras y waseras
Freno de estacionamiento SUIDmaioo
Desconectar de bateris mecanico 2n el compartimiento del mustor

-

istems elécrrico 24 V- IBG7

L

Earariis de 24 meses 0 2000 boras

magnith.com



