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2 visualizaciones de carga
dinamicas en tiempo real
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Esquema de capadidades de carga con
ESTABILIZADORES EXTENDIDOS

ATT-03-042
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Esquema de capadidades de carga con
CABRESTANTE 3500 kg
ATT-02-G02
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Esquema de capacidades de carga
DELANTERA SOBRE NEUMATICOS

ATT-03-042
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Esguema de capacidades de carga con
CABRESTANTE 5000 kg
ATT-02-013
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Esquema de capacidades de carga con

PLUMIN CON CABRESTANTE 1500 kg

ATT-04-011

Esguema de capaddades de carga wn

PLUMIN 2000 kg
ATT-04-013
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Esquema de capadidades de carga con
PLUMIN CON CABRESTANTE 2000 kg

ATT-04-015
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Esquema de capacidades de carga con
GANCHO 5000 kg
ATT-05-014
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Esguema de capacidades de carga con

CESTA EXTENSIBLE GIRATORIA 1000 kg

ATT-01-07T6

Esguema de capacidades de

(AGNI

carga con

CESTA NO EXTENSIBLE GIRATORIA
250 kg
ATT-071-003
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Esguema de capaddades de carga can
CESTA 450 kg PARA MINAS
ATT-01-027

Esguema de capacidades de carga con

CESTAFIJA250 kg

AT-07-007
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Manipulador telescdpico giratorio TH4519
Descripcién  Capscidad maxima de slevacion 4500 kg
de la maquina Alturs maxima de slevadidn 1880 m
Alcance maximo 1420m
Estahbilizadores Tipo Pivotanes
Modeio Doutz TCD 3.5 L4 EDG - Dautz TCD 3.6 L4
Stage A Stage V
Potencia nominal 534 KW IT5,3 CV) 5 2.200 rpm
Par maximao 405 Mm a 1360 rpm
Motor Cllindrads 361
Nimero de cifindros 4 enlines
Configuracion def motar Diésel de inyeccian directs urboafimentado
Sistema de refrigeracidn Agua - intercooler
Tipo Hidrostatica
Transmisién Fresion maxima 530 bar

Ca}g_{!g cambios

Caja de transferencia de 2 marchas adelante y atras

Tipo: Ejes con reductores epicicioldales
Eje defantero Oscilante, de direccion con niveladan +/-8°
Eie trasero Q=cilante, de direccian con bioguea hidraulice

Mimezro de ruedas motrices/directrices

4 ruedas motrices/directrices

Ejes'y frenos Tipo=de direccion

Frontal/Giro redudido/De cangrejo

Freno de servicio Multidisco en bafio de aceite en eje delantero y trasero
Freno de estacionamiento Hidraulico negativo en eje delantero
_Medidas de neumiticos RN W
Velocidad méxima de desplazamiento 25kmih
g Masa méxima de traccidn en el gancho 3100 kg
Prestaciones Pendiente superable 47%
Radic de giro {2n las horguillas) 5720 mm
Total en vaclo* 12700 kg
Pesos Delanter en vada (orazo retraida y bajadal* 5600 kg
Trasero envaco (brazo retraido y balado™ 7100 kg
Combustible 2001
Capacidad = AdBlue -
de depositos Acsite hidraulico 931
y sistemas Areite del motor 91
Liquido refrigerante 201
Tipo de sistemas Deteccion de carga

Bomba de senvicios

Desplaramiento variable

Sistema Weximo caudal hidraulico %0 [/min
hidraulico Waximo caudal hidraufico en cabeza de brazo 75 Ifmin
para Presitin mdx. de trabajo 354 bar
movimientes i e
Distribuidor para movimientos de brazo y Vaiula electropro ORetSH. 2
torrets
Control de: movirmientos Lin joystick con consentimients de manicbra integrado
2006/42/CE: Directiva de Maguinas UE
e 2016/1628: Reglamento UE sobre las emisiones de |los motores Stage Vv
Cumplimiento > g o ] . ;
. BN 1459-xC relativa a las normas sobre requisitos de seguridad de carretillas de alcance variable
normative

EN 2B0VEN 280-1/EN 280-2: normias sobre {55 platsformias elevadoras mdviles de personal (siesiEn disponibles)
ROPS/FOPS de mivel 2: sobre la norms para las estruchurss de protecddn

Lips goges de e=te folfeto som IDrmOTos y 5100 SLRIDs O COMSs SN Orawd ovis
lorimagenes =& prezenion nnrmnﬂ's o finer ilustrotives, podnon no rEgrEsentor erpr:r:.'l.l:‘:! Exprioments.
* £l peso indicoda se refiers ol vehinus en voois oo squipamisnts sstdndar ¥ pusde vanar en funcon de io configurocian elesiog,



La configuracion estandar de la maquina incluye:

CABINA

E Asiento Comfort con reposscsbezas 3|ustable

: Columns de direccdn sjustabls

1 loypad snsidgico

: Farzzol sjustsble

i Calefacoion

! LucesLED ambientales

! Ertradsz USBtpoAytdpo Ci5WV)
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: Famgliz tacil de 7 puigadas

: MCTE - Softwars de 3 bordo Magni Tombi Touch System
: Siztema autcmzatico de reconocimiento de scoesorios RRID
E LW - Indicador del momento de c5rga

: LI D - Disgramas.de cargs en tempo real

: Dizgndstico integrado a bordo y 3 distancis

L

CARACTERISTICAS TECNICAS

3-Fit estandar

Sistem3 CAN-BUS svanzado de tres linsas

Alinsscion sutomatica de 3= rusdss delanteras ¢ traseras

Freno de estacionamiento sutomatico

Diesconectar de beteriz mec3nico en e compartimisnoe 9l motor
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12ma eléctrico 24 V- IPET

1 (E3rzntz ds= 24 meses o Z000 haoras
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