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2 visualizaciones de carga
dinamicas en tiempo real
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Esquema de capadidades de carga con
ESTABILIZADORES EXTENDIDOS

ATT-03-042
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Esquema de capadidades de carga con
CABRESTANTE 3500 kg
ATT-02-G02
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Esquema de capacidades de carga
DELANTERA SOBRE NEUMATICOS

ATT-03-042
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Esguema de capacidades de carga con
CABRESTANTE 5000 kg
ATT-02-013
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Esquema de capacidades de carga con

PLUMIN CON CABRESTANTE 1500 kg

ATT-04-011

Esguema de capaddades de carga wn

PLUMIN 2000 kg
ATT-04-013
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Esquema de capadidades de carga con
PLUMIN CON CABRESTANTE 2000 kg

ATT-04-015
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Esquema de capacidades de carga con
GANCHO 5000 kg
ATT-05-014
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Esguema de capacidades de carga con

CESTA EXTENSIBLE GIRATORIA 1000 kg

ATT-01-07T6

Esguema de capacidades de

(AGNI

carga con

CESTA NO EXTENSIBLE GIRATORIA
250 kg
ATT-071-003

k1 i I [ 5 10 i i "
b [ b i i i i i

i -1] I.I.LIJ.LI i |.I LLi-.I.I I.|.|\.Il-l-’]l] I.L]l.-l ].I.ll-.l..L-I

kil
b

Hbm =4 157 m

|
i FYTY FRTEN FET el P

Wz BRIy RS 2 3 3 %0 3 FiFam e i T e T it e B g
U P S L P I DTl DO Py ey PV P " FUWNN (AUN ERTHNNART [RUYY [RTRE ARRUY AERRNNNNTARRRNURTECY NERTY LERNUN -
o E 30 o =0 = 1 = i = =10 = =5 i ap ¥ =1y = ) Tz v = ' =T g
- -_— —_— = Ly - - - - =3 - == = -2 -l =2 o &= ' = = = -

Esguema de capaddades de carga can
CESTA 450 kg PARA MINAS
ATT-01-027

Esguema de capacidades de carga con

CESTAFIJA250 kg

AT-07-007
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Manipulador telescdpico giratorio TH4519F
Descripcién  Capacidad maxima de elevacion 4500 kg
de la magquina Aitura maxima de elevacidn 18,80 m
Alcance mAximo ' 1420m
Estahbilizadores Tipo Pivotanes
i Deutz TCD 3,6 L4 EDG - Deutz TCD 3.6 L4
Staga IlIA Stage V

Porencia nominal

74,4 KW (101,2 €V} 5 2.200 rpm

Par maximao 410 Nm a 1650 rpm
Motor Glindrada >
Nimera de dfindros 4 en lines
Configuracion del maorar Diesel de inyeccién directs turboafimentada
Sistema de refrigeracion Agua - intercooler
Tipo Hidrostatica
Transmisién Presidn maxima 530 bar

Ca}g_{!g cambios

Caja de transferencia de 2 marchas adelante y atras

Tipo: Ejes con reductores epicicioldales
Eje defantero Oscilante, de direccion con niveladan +/-8°
Eie trasero Q=cilante, de direccian con bioguea hidraulice

Mimezro de ruedas motrices/directrices

4 ruedas motrices/directrices

Ejes'y frenos Tipo=de direccion

Frontal/Giro redudido/De cangrejo

Freno de servicio Multidisco en bafio de aceite en eje delantero y trasero
Freno de estacionamiento Hidraulico negativo en eje delantero
_Medidas de neumiticos RN BT
Velocidad méxima de desplazamiento 35kmih
g Masa méxima de traccidn en el gancho 3100 kg
Prestaciones Pendiente superable 47%
Radic de giro {2n las horguillas) 5720 mm
Total en vaclo* 12700 kg
Pesos Delanter en vada (orazo retraida y bajadal* 5600 kg
Trasero envaco (brazo retraido y balado™ 7100 kg
Combustible 2001
Capacidad = AdBlue LY
de depositos Acsite hidraulico 931
y sistemas Areite del motor 91
Liquido refrigerante 201
Tipo de sistemas Deteccion de carga

Bomba de senvicios

Desplaramiento variable

Sistema Weximo caudal hidraulico 1200/min
hidraulico Waximo caudal hidraufico en cabeza de brazo 75 Ifmin
para Presitin mdx. de trabajo 354 bar
movimientes i e
Distribuidor para movimientos de brazo y Vaiula electropro ORetSH. 2
torrets
Control de: movirmientos Lin joystick con consentimients de manicbra integrado
2006/42/CE: Directiva de Maguinas UE
e 2016/1628: Reglamento UE sobre las emisiones de |los motores Stage Vv
Cumplimiento > g o ] . ;
. BN 1459-xC relativa a las normas sobre requisitos de seguridad de carretillas de alcance variable
normative

EN 2B0VEN 280-1/EN 280-2: normias sobre {55 platsformias elevadoras mdviles de personal (siesiEn disponibles)
ROPS/FOPS de mivel 2: sobre la norms para las estruchurss de protecddn

Lips goges de e=te folfeto som IDrmOTos y 5100 SLRIDs O COMSs SN Orawd ovis
lorimagenes =& prezenion nnrmnﬂ's o finer ilustrotives, podnon no rEgrEsentor erpr:r:.'l.l:‘:! Exprioments.
* £l peso indicoda se refiers ol vehinus en voois oo squipamisnts sstdndar ¥ pusde vanar en funcon de io configurocian elesiog,



La configuracion estandar de la maquina incluye:

CABINA

Asiento Comfort con reposscsbezas 3|ustable
Columns de direccdn sjustabls

loypad analdgico

Farzzol sjustsble

Calefacoion

Alre scondicionado

Autarradio AWM con USEB v conectividsd Blustooth
Luce= LED ambientsies

Entrada=USB tipo Ay opo C(E V)

INFORMACION EN TIEMPO REAL

Fantalis 3ctl de 7 puigsdss

MITS = Software de 3 borda Magni Combi Touch-Sysrem
Sistems aUtematco O reconotimiento de socesorios RAID
LM~ Indicadar del momento 9. carga

LI Y- Diggramas 0 Ccargs en empo resl

Diagnostico integrado = bordo v 3 distands

CARACTERISTICAS TECNICAS

i
! G-Frestdndar

: Predizposicion pars plataformas para perscnas

: Zizterma TAN-BUS suahzado de tres lineas

E Sistema de nivelacion sutomatcs pars extabilizadores

: Alineadion sutofmatics de 2= ruedas Oelanteras y raseras

: Frenao de estscionramiento sLzomatico

: Desconacor de bateria macanico en el compartimisnto del motor
E Sistema eléctrico 24 V- IPET

'

i Earantiz de 24 meses o Z000 horss

magnith.com



