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3 visualizaciones de carga
dinamicas en tempo real

sin igual

Hevacion con prestaciones

Seguridad y visibilidad
maximas en la categoria
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Esguema de capacidades de carga con Esquema de capacidades de carga can
ESTABILIZADORES EXTENDIDOS 360° - M1 ESTABILIZADORES EXTENDIDOS 360° - M2
ATT- 03 - 007 ATT - 03 - 007
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Esquema de capacidades de carga Esquema de capacidades de carga can
DELANTERA SOBRE NEUMATICOS CABRESTANTE 8000 kg - M1
ATT-02- 007 ATT - 02 - 006
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Esquemna de capaddades de carga con
PLUMIN CON CABRESTANTE 1500 kg
ATT-04-017
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Esguemsa de capaddades de carga con
GANCHO 8000 kg - M1
ATT - 05 - 003

moaE-n o=

T TR T R S T R R e T

foie i G Ee ST EE e TR B Y

Esguema de capacidades de carga con
PLUMIN CON CABRESTANTE 2700 kg
ATT-04-017
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Esquema de capacidades de carga con
PLUMIN 2000 kg
ATT-04-013
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Esguema de capacidades de carga con Esquema de capacidades de carga can
CESTA EXTENSIBLE GIRATORIA 500 kg CESTA 500 kg CON CABRESTANTE 600 kg
ATT- 07-007 ATT-01-026
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Esguema de capacidades de carga con Esquema de capacidades de carga can
CESTA «OVER-UNDER» - POSITIVO CESTA «OVER-UNDER» - NEGATIVO
ATT-0T-024 ATT-01-024
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Manipuladar telescapico giratorio RTH B35
Capacidad maxima de elevacion BOOO kg
Moedelo de o %
A Altura maxima de elevadion 38,80 m
MAAEIE atcance maximo _2700m
Rotacion 3607 (continua)
Estabilizadores Tig Be i i lexgmons
Modeio Wetiik | Weemmnw
Potencia nominal 160 kW (218 OV) a 2200 rpm ! 175 KW (238 OV a 2300 rpm
Par méximo 910 Nm-a 1450 rpm | 975 Nma 1380 rpm
Motor Giindrada 5131
Namero de cilindros 4 enlines

Configuracion del motor
Sistema de refrigeracion

Transmisién

Ejes y frenos

Prestaciones

Pesos

Capacidad
de depdsitos
y sistemas

Sistema
hidraulico
para

Tipo
Presion maxima

Caja de cambios

Tipz
Ele delantero
Eje trasero

rilj_mern de ruedas mnn'icgfﬂremica

_Diésel de inyeccidn directa wrboalimentado
#Agua — intercooler

Hidrostatica

40 har

Caja de transferendia de 2 marchas adelante y atras
Ejes con reductores epicicioidales
Cscilante, de direccion con nivelacion +/-8°
Oscilante, de direccién con blogues hidraulico
4 ruedas morices/directrices

Tipos de direccion

FrontalfGiro reduddo/e cangrejo

Freno de servicio

Freno de estacionamiento

Multidisco en bano de aceite en £je delantero y trasero
Hidrsulico negativo en eje delantero

Medidas de neumdticos 445/65 R22,5
Velocidad méxima de desplazamiento 40 kmih
Masa miaxima de racdon en el gancho 5000 kg
Pendiente superable 45%
Radio de giro {en las horquillas) 6760 mm
Total en vacic* 24000 kg
Delanterg en vacio{brazo rewaido y bajador 12000 kg

Trasero envacio {brazo retraido y bajada) 12000 kg
Combustible 270! 2701
AdBlue = 401
Aceite hidraulico 2151 2151
Aceite def motor 161 161
Liguido refrigerante 401 401
Tipo de sistemnas Deteccion de carga
Bomba de servicios Desplazamiento variable
Maximo caudal hidraulico 160 1/min
Maximo caudal hidraulico en cabeza de brazo 75 Ifmin
Presion max. de trabsjo 350 bar

movimientos

Distribuidar para movimientos de brazo y

torreta
Control de movimienitos

Valvula electroproporcional SIL 2

Cumplimiento
normative

2006/42/CE: Directiva de Maguinas UE

2016/1628: Reglamente LE sobre |55 emisiones de los motores Stage W

EM 1455-X: relativa a las normas sobre requisitos de seguridad de carretilas de alcance variable
EN ZB0/EM 280-1/EN 280-2: normas sobre ias plataformas elevadoras mdviles de personal (siestan disponibles)
ROPS/FOPS de nivel 2- sobre |3 norma para las estructuras de proteccion

Lgie dotoe de este folletn son informotivas f ESTO SUjeIDE O oo 5in previn owiso:
Los imggenes 2 presenton Ghicomente con fines ilustrotivos, podniar no regresentar ef producho exociomente.
*® B pe=o indicodo se refiere of vehituls en vooi con eguipamisnto estindary puede vanar en funddn o2 lo confipuroodn efegid.



La configuracidn estandar de la maquina incluye:

CABINA

Sistema wEasy SCCEEE

Asiento Premium basculante, con suspension neumatica y reposacsbezas
Coturmina de direccidn ajustable

loypad ansidgico

Farz=zol zjustable

Calefaccdn

Alre scondicionado

Autorradio AM/FM con USE y conectividsd Bluetoodh

Luces LED ambientales

Entradas USE tipo A v dpo C(5 V)

INFORMACION EN TIEMPO REAL

arslis tactil de T2 pulgadas
TS - Software de 3 bordo Magni Combd Touwch Sy=stem
Sistema sutomatico de reconocimiento de sccesorios RAD
LM~ Indicadaor del momento e csrga
LLD - Diagramas de cargs en dempo real

Dizgngstico integrado 3 bordo y 2 distandia

Camara de marcha atris con visualizacion integrada en el MCTS

CARACTERISTICAS TECNICAS

G-Fit estandar

Predisposicion para platsforma pars personas

Siztema CAMN-BUS gvanzado de tres lineas

Sistema de nivelzcion sutomatics pars estabilizadores

Alinsadcn automatica de las ruedas delanteras iy raseras

Motor de aita predsion Liebherr de rotacion de |2 torrets

Freno de estadonamiento sutomatico

Desconecor de baterla mecanico en el compartimiente del motor
Sistema eléctrico 24 ¥ - IPET

Sistema de conectividad Mybagni by Trackunic (2 3fos)

Garantls de 24 meses o 2000 horas

magnith.com



