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Esguemsa de capacidades de carga con
ESTABILIZADORES EXTENDIDOS 360°

ATT-03-007
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Esguemsa de capacidades de carga con
CABRESTANTE 3500 kg
ATT - 02 - 002
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Esquema de capacidades de carga
FDELANTERA SOBRE NEUMATICOS
ATT - 03 - 001
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Esquema de capacidades de carga can
CABRESTANTE 5000 kg

ATT-02-013
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Esquema de capacidades de carga con
PLUMIN CON CABRESTANTE 800 kg

ATT-04-005

Esquema de capacidades de carga con
PLUMIN CON CABRESTANTE 2000 kg
ATT-04-015
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Esquema de capacidades de carga con
PLUMIN CON CABRESTANTE 1500 kg

ATT-04- 077
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Esquema de capacidades de carga con
GANCHO 5000 kg
ATT-05 - 014
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Esquema de capacidades de carga con
CESTA EXTENSIBLE GIRATORIA 500 kg
ATT- 07 - 007
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Esguema de capacidades de carga con

CESTA TELESCOPICA 200 kg-10m

ATT-07-022
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Esquema de capacidades de carga con
CESTA EXTENSIBLE GIRATORIA 1000 kg

ATT-07-0718

Esquema de capacidades de carga con
CESTA 500 kg CON CABRESTANTE 600 kg
ATT-01-026
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Manipulador EElEEIfI-P'ICD giratorio
Capacidad maxima de elevacion
Hndelnde — rra ok i s - ——re - —an s

. Altura maxima de elevacion
maql_"na o e Sl o ol o).t i Eer el

Alcance maximo

m‘l’ELEhC E-; C-H!HDLEF:

Fotacion

3607 (continua)

Estabilizadores Tipo

Pivotanies

Modelo

Dautx TCD 3.6 L4 EDG Dautr TCD 3.6 L4
!'rlgn A Etugl v

Potencia nominal

o lookw(izeCv)s2Z00rmpm
200-Nm-a 1600 rpm 500 Nma 1600 rpm

Par maximo
Motar Ciindrad 351
Miimiero de cilindros 4enlines

Corfiguracion del mator
Sistemna de refrigeracion

Digsel de inyeccion directa wurboslimentado

Agua — intercooler

Tipo

Hidrostatica

Transmision Fresion maxims

480 bar

Caja de cambios

Caja de transferencia de 2 marchas adelante y atras

Tipo Ejes con reductores epidicioidales
Eje delantero Oscilante, de direccidn con nivelacidn +/-87
Eje trasero Oscilante, de direccidn con bloques hidriulico

Mamero de ruedas motrices/directrices

4 ruedas motrices/directrices

Eesy fienos Tipos de direccidn

FrontalfGiro reduddo/De cangrejo

Freno de-servicio
Freno de estadonamiento

Multidisco en bano de aceite en eje delantero y trasero

Hidraulica negativo en eje delantera

Medidas de neumnaticos 445/65R22,5
Velacidad maxima de desplazamiento 40 kmih
; Masa migxima de tracddn en el gancho 5000 kg

Prastaciones Pendiente superable 32%

Radio de giro {en las horquillas) 5 290 mm

Tatal envacio® 15200 kg
Pesos Celantero en vecio {brazo rewraido v bajado® 7200 kg

Trasero envacio (brazo retraido v bajsdoP B700 kg

Combustible 1751 1751
Capacidad AdBlue - 101
de depositos Aceite hidraulico 1071 1071
y sistemas Aceite del motor 9l £l

Liquido refrigerante 201 201

Tipo de sistemas Detsccion de carga

Bomba de servicios Desplazamisnto variable
Sistema Maximo caudal hidraulico 105 Ifmin
hidraulico Mé&ximo caudal hidraulico en cabera de brazo 75 Ifmin
pava.. . Presion max. de trabajo 350 bar
movimientos SN PR TN e rara Y Véhula electropraporcional SiL 2

Control de movimientos Doble joystick con consentimiento de maniobra integrado

2006/42/CE: Directiva de Maguinas UE

i 2016/1628: Reglamente LE sobre |55 emisiones de los motores Stage W

Cumpllr_mentn EM 1455-X: relativa a las normas sobre requisitos de seguridad de carretilas de alcance variable
noermative

EN ZB0/EM 280-1/EN 280-2: normas sobre ias plataformas elevadoras mdviles de personal (siestan disponibles)
ROPS/FOPS de nivel 2- sobre |3 norma para las estructuras de proteccion

L= dotoe de este folletn son informotivas f eSO SUjeros O oo S0 previn owiso.
Las imgEenes so presentan Ghicamente con fines ilustrotivos’ podnian no regresentar ef producto exociomente.
*® O peso indiczdo serefiers al vehicwlo en voob con eguipamiento estondar y puegevariar er funddn de lo confieuroodn elegidi.



La configuracidn estandar de la maquina incluye:

CABINA

Sistema wEasy SCCEEE

Asiento Comiort

Coturmina de direccidn ajustable
loypad ansidgico

Farz=zol zjustable

Calefaccicn

Alre scondicianado

Autorradio AM/PFM con USE vy conectividad Bluetooth

Luces LED ambientales

Entradas USE tipo A v dpo C(5 V)

INFORMACION EN TIEMPO REAL

zrislis t3ctil de 7 pulgadas
TS - Software de 3 bordo Magni Combd Touwch Sy=stem
Sistema sutomatico de reconocimiento de sccesorios RAD
LM~ Indicadaor del momento e csrga
LLD - Diagramas de cargs en dempo real

Dizgngstico integrado 3 bordo y 2 distandia

Camara de marcha atris con visualizacion integrada en el MCTS

CARACTERISTICAS TECNICAS

G-Fit estandar

Predisposicion pars plataforma pars personas

Siztema CAMN-BUS gvanzado de tres lineas

Sistema de nivelzcion sutomatics pars estabilizadores

Alinsadcn automatica de las ruedas delanteras iy raseras

Motor estandar de rotacion de 12 torrets

Freno de estadionamiento sutomatico

Desconecor de baterla mecanico en el compartimiente del motor
Sistema eléctrico 24 ¥ - IPET

Sistema de conectividad Mybagni by Trackunic (2 3fos)

Garantls de 24 meses o 2000 horas

magnith.com



